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“DISPOSITIVO PARA LIMPEZA DE LASTRO DE TRILHOS”
Campo da Invengédo

[001] A presente invengdo consiste em um dispositivo para realizar a limpeza de

lastro de trilhos ferroviarios.

Antecedentes da Invencao

[002] O lastro de trilhos ferroviarios consiste em uma camada intermediaria de
material granular, que se situa entre a parte inferior e lateral dos trilhos e os
dormentes de uma estrada de ferro.

[003] Os dormentes consistem em pegas dispostas transversalmente a via férrea e
sobre os quais os trilhos séo fixados e nivelados. Estas pecas tém como fun¢do manter
os trilhos a uma determinada distancia e transmitir os esfor¢os dos veiculos para o
lastro.

[004] O lastro tem como funcdo distribuir os esforcos resultantes das cargas dos
veiculos ferroviarios, formar um colchdo com elasticidade necessaria para atenuar as
trepidacGes devido a passagem dos veiculos, proporcionar uma superficie continua e
uniforme para os dormentes e trilhos e impedir o deslocamento destes dormentes.
[005] O material granular utilizado para compor este lastro € comumente constituido
por brita e escoria, que sdo distribuidas uniformemente para a formacéo do lastro.
[006] Este material granular sofre movimentacdo constante devido as vibracGes e a
corrente de ar gerada durante a passagem dos veiculos ferroviarios sobre o trilho,
sendo inevitavel esta movimentacao.

[007] Tal movimentagdo faz com que o material granular acesse a parte de fixacéo
dos trilhos, impedindo assim que o operario ou até mesmo uma méquina tenha acesso
aos grampos que prendem o trilho ao batente.

[008] Deste modo, faz-se necessério realizar a remogdo deste material granular que

fica depositado sobre e ao redor da zona de fixagéo dos trilhos ao batente.
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[009] No estado da técnica esta operagéo é realizada manualmente, sendo necesséria
a mobilizacdo de diversos operérios para realizar a limpeza do lastro com o auxilio de
uma ferramenta denominado forcado, que consiste em uma espécie de garfo metalico.
[010] Deste modo, esta operacdo é bastante demorada, pois o comprimento dos
trilhos é significativo, percorrendo mais de quildmetros de extensdo. Além disso, 0s
operarios sdo submetidos a um excessivo esforgo fisico e as intempéries locais,
tornando-se uma atividade nada ergondmica e de alto risco dependendo do local de
operacao.

[011] O estado da técnica também compreende alguns documentos que revelam
equipamentos e dispositivos configurados para auxiliar na limpeza do lastro de trilhos
ferroviarios, sendo estes descritos separadamente a seguir.

[012] O documento US5695574 revela um dispositivo para realizar a limpeza de
lastros de trilhos ferroviérios, configurado para ser acoplado a um veiculo, deslocando-
se ao longo dos trilhos e realizando a limpeza por meio de escovas giratorias.

[013] O dispositivo compreende duas escovas, duas protecdes, dois bragos de
levantamento, dois niveladores, dois cilindros pneumaticos e rodas. Os bragos de
levantamento séo configurados para garantir a associacdo do dispositivo com o veiculo
ferroviario. Além disso, os bragos de levantamento séo fixados a cilindros hidraulicos,
permitindo que o dispositivo seja levantado para perder o contato com os trilhos, e ser
assim inativado.

[014] As rodas permitem que o dispositivo se desloque ao longo dos trilhos
juntamente com o veiculo, sem provocar qualquer espécie de atrito ou impedimento.
O nivelador tem como fun¢do manter os montes de britas que foram removidas do
trilho a uma altura pré-determinada.

[015] As escovas consistem em escovas giratdrias configuradas para realizar a
limpeza do lastro. Com o movimento rotat6rio das escovas, a brita € arremessada
contra a protecdo, impedindo que seja arremessada para longe e cause acidentes. O

cilindro pneumaético é configurado para regular a altura e a forga que as escovas fazem
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contra o lastro, permitindo uma limpeza mais grossa ou mais sutil, sem que o trilho
seja danificado.

[016] Entretanto, apesar do documento US5695574 se tratar de um equipamento
para a limpeza de lastros ferroviarios, este ndo é autbnomo, tendo que ser
movimentado por meio de um veiculo, acarretando assim maiores gastos para a sua
operacdo. Além disso, o dispositivo revelado no documento supracitado ndo possui
nenhum sistema de parada automdtica, tendo que ser parado diretamente pelo
operador do veiculo.

[017] Outro documento que compde o estado da técnica € o documento
W02006010196 que revela um dispositivo para realizar a limpeza de lastros de trilhos
ferroviarios, e é configurado para ser instalado junto & cagamba de um veiculo do tipo
trator, permitindo que seja movimentado e operado por meio do veiculo.

[018] O dispositivo compreende um sistema de acionamento, uma escova central,
duas escovas laterais, uma cacamba e um veiculo. O veiculo é configurado para
transportar o dispositivo que é instalado em sua cagcamba, sendo esta disposta a frente
do veiculo. O sistema de acionamento permite que o dispositivo seja controlado por
meio dos comandos do veiculo, sendo possivel ajustar a sua altura, e tira-lo do contato
com os trilhos quando este néo est4 realizando opera¢des de limpeza.

[019] A escova central consiste em um rolo giratério, acionado por meio de um
motor hidraulico. Dita escova é configurada para realizar a limpeza do espago definido
entre os trilhos, ou seja, o lado interno dos trilhos. As escovas laterais também
consistem em escovas giratorias, porém de menor tamanho, sendo estas acionadas
por outro motor hidrdulico. As escovas laterais sdo configuradas para realizar a
limpeza do lato externo do trilho.

[020] Entretanto, assim como o documento US5695574, o dispositivo revelado por
W02006010196 também necessita ser acoplado a um veiculo para ser movimentado e

ativado. Além disso, ambos os documentos supracitados ndo compreendem um
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sistema de parada automaética, necessitando que um operario sempre acompanhe a
operacao.

[021] O documento US5394586 também revela um dispositivo para realizar a limpeza
de lastros de trilhos ferroviarios e controlar a poeira gerada durante esta operacéo. Tal
dispositivo é acoplado a um veiculo que se desloca ao longo dos trilhos, realizando a
limpeza por meio de escovas giratdrias e filtrando a poeira gerada durante este
procedimento.

[022] O dispositivo compreende uma estrutura metélica, um veiculo, uma saida de ar,
duas escovas e prote¢des. O veiculo é configurado para movimentar o dispositivo ao
longo dos trilhos, permitindo uma limpeza continua dos trilhos. A estrutura metélica
tem como fungdo encobrir a escova, impedindo que a poeira gerada durante a limpeza
alcance o meio externo.

[023] A saida de ar também é configurada para impedir que a poeira densa atinja o
meio externo, realizando assim uma espécie de filtragem do pé gerado. Deste modo, a
poeira grossa permanece no interior do dispositivo, ndo prejudicando os operarios. As
escovas consistem em escovas giratorias, configuradas para realizar a limpeza do lastro
por meio da remocéo das britas. Conforme a escova entra em contato com as britas,
estas séo arremessadas contra a protegdo, que tem como funcéo impedir que atinjam
0s operarios ou outros objetos proximos do trilho.

[024] Entretanto, embora o documento US5394586 revele um equipamento para
realizar a limpeza de lastros de trilhos, este, assim como os demais documentos
supracitados, necessita ser acoplado a um veiculo para ser locomovido e para ser
ativado. Além disso, € necessario que um operario sempre acompanhe a operagao,
pois, 0 equipamento ndo possui nenhum tipo de sistema para realizar a parada do

mesmo.
[025] Assim, conclui-se que, tanto a técnica manual de limpeza de lastro de trilho,

quanto os equipamentos para esta funcdo revelados no estado da técnica sdo

dependentes de um veiculo somente para realizar a sua movimentagdo e ativagao.
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Além disso, todos os equipamentos necessitam de um operario para realizar a parada
do equipamento, ndo sendo possivel deixd-lo operando independente até uma

determinada distancia.

Objetivos da Invengéo

[026] A presente invengdo tem por objetivo um dispositivo para realizar a limpeza de
lastros ferroviarios de maneira prética e sem necessidade de um veiculo rebocador.
[027] A presente invencdo também tem por objetivo um dispositivo para realizar a
limpeza de lastros ferroviarios de maneira autbnoma, sem a necessidade de um
operario para acompanhar toda a opera¢do caminhando lado a lado com o dito
dispositivo.

Breve Descri¢do dos Desenhos

A presente invencao é mais detalhadamente descrita com base nas respectivas figuras:
Afigura 1 € uma vista anterior do dispositivo da presente invengao;

A figura 2 € uma vista frontal do dispositivo da presente invengéo;

A figura 3 € uma vista em perspectiva obliqua do dispositivo da presente invencao;

A figura 4 é uma vista em corte do elemento de limpeza compreendido pelo
dispositivo da presente invencgéo; e

A figura 5 é uma vista representativa da haste de manuseio do dispositivo em duas

posicOes distintas de acionamento.

Descri¢do Detalhada da Invengao

[028] A presente invengdo consiste em um dispositivo para realizar a limpeza de
lastros ferroviarios, permitindo que esta operacao seja realizada em um menor tempo

e de maneira mais préatica.
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[029] Além disso, a presente invencdo também permite que os trilhos sejam
removidos com maior facilidade, uma vez que a limpeza dos lastros permite um
encaixe preciso da ferramenta com os grampos de fixacéo dos trilhos.

[030] O dispositivo da presente invengdo compreende uma estrutura de sustentacgao
10, um motor 1, um elemento de limpeza 2, uma haste de manuseio 3, rodas manuais
4, rodas automaticas 5, um redutor de velocidades 17 e um sistema de parada
automatico 6. Cada um destes elementos é descrito individualmente com maiores
detalhes a seguir.

[031] A estrutura de sustentacdo 10 consiste preferencialmente em uma estrutura
metalica composta por barras e/ou vigas unidas mecanicamente. Tal elemento é
configurado para garantir a fixacéo e a sustentacdo dos demais elementos que compde
o dispositivo 13.

[032] Preferencialmente esta estrutura de sustentagdo 10 se assemelha a carrinhos
utilizados para serem movimentados ao longo de trilhos ferroviarios, conhecidos pelo
estado da técnica.

[033] O motor 1 do dispositivo 13 consiste preferencialmente em um motor elétrico,
podendo ser empregados outros tipos de motor como, por exemplo, motor a
combustdo. Este elemento é fixado firmemente na estrutura de sustentagdo 10, de
modo que fique estavel, sem provocar grandes vibra¢des que danifique a estrutura 10.
[034] Quando utilizado um motor elétrico, é necessario que o dispositivo também
possua uma bateria 7, que é fixada ao lado do motor para alimenta-lo. Do mesmo
modo, quando utilizado um motor a combustdo € necessario fixar um tanque de
combustivel ao lado do motor para alimenta-lo, sendo estes dois alimentadores
configurados para permitir que o dispositivo 13 percorra grandes distancias sem
precisar retornar a sua base de manutencéo.

[035] O motor 1 é configurado para prover a energia necessaria para movimentar as
rodas automaticas 5 e o elemento de limpeza 2, sendo estes elementos explicados a

sequir.
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[036] O redutor de velocidades 17 é diretamente conectado ao motor 1, sendo este
também fixado & estrutura de sustentacdo 10. O redutor de velocidades 17 é
configurado para ajustar a velocidade de rotagdo das rodas automaticas 5 e do
elemento de limpeza 2.

[037] Alternativamente, é possivel utilizar um moto-redutor para substituir a
utilizagdo de um motor 1 e de um redutor de velocidades 17, ocupando menos espago
e até mesmo obtendo um menor peso. Ainda no modo alternativo, o redutor de
velocidades 17 pode ser substituido por qualquer outro controlador de velocidades,
como por exemplo, uma transmissdo de correias, ou até mesmo um alternador de
frequéncias.

[038] As rodas autométicas 5 consistem preferencialmente em rodas ferroviarias, ou
seja, rodas dotadas de flanges para o contato com os trilhos. As rodas autométicas 5
sdo rotacionadas por meio do motor 1, permitindo que seja ativado o modo de
funcionamento automético do dispositivo 13 por meio das rodas autométicas 5 em
contato com os trilhos.

[039] Tais rodas 5 sao preferencialmente fixadas a extremidade inferior da estrutura
de sustentacdo 10 a uma altura superior a altura das rodas manuais 4, para que seja
possivel colocé-las em contato com os trilhos de acordo com a movimentagdo das
rodas manuais 4.

[040] As rodas manuais 4 consistem preferencialmente em rodas adaptadas para
serem movimentadas sobre trilhos, ou seja, rodas com flanges. Estes elementos séo
fixados na parte inferior da estrutura de sustentacdo 10, mais especificamente na
parte de contato com os trilhos.

[041] Preferencialmente séo fixados dois pares de rodas manuais 4 no dispositivo 13,
sendo um par de rodas manuais 4 instalado na parte frontal da estrutura de

sustentacdo 10 e o outro par fixado na parte posterior da estrutura 10.
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[042] Tais rodas manuais 4 sdo configuradas para realizar a movimentagdo do
dispositivo 13 por meio do esforgo realizado pelo operario, em outras palavras sdo
configuradas para permitir a movimentacdo manual do dispositivo 13.

[043] A haste de manuseio 3 consiste em uma estrutura configurada para auxiliar
nesta movimentacdo manual do dispositivo 13, permitindo que o operério fique em
uma posi¢do confortavel para empurrar ou puxar o dispositivo 13 ao longo do trilho
ferroviario.

[044] Preferencialmente a haste de manuseio 3 é fixada a uma altura acima da
estrutura 10, permitindo que o operério figue em pé ao manusear o dispositivo 13,
melhorando a ergonomia do processo mesmo quando operado manualmente.

[045] Ainda no modo preferencial, a haste de manuseio 3 consiste em uma barra
conformada ou até mesmo soldada em formato de “U”. Tal haste 3 € pinada de ponta
cabeca & estrutura de sustentacao 10, garantindo uma movimentacdo rotativa desta
haste 3 para ajustar a sua altura e permitir uma movimentacéo do par posterior de
rodas manuais 4 explicada mais a frente.

[046] Deste modo, a0 movimentar a haste de manuseio 3 no sentido horéario, esta
consequentemente movimenta o par posterior de rodas manuais 4 para cima, fazendo
com que estas percam o contato com os trilhos e as rodas automaticas 5 entrem em
contato com os trilhos para dar inicio & movimentacdo automaética.

[047] Além disso, a0 movimentar a haste de manuseio 3 no sentido anti-horario, esta
movimenta as rodas manuais 4 para baixo, fazendo com que estas voltem a ter
contato com os trilhos e o dispositivo 13 consequentemente seja elevado para impedir
o0 contato das rodas automaticas 5 com os trilhos.

[048] Alternativamente, as rodas manuais 4 e as rodas automaéticas 5 podem consistir
da mesma roda, sendo estas ligadas ao motor 1 para girar automaticamente por meio
de um engate, ou até mesmo uma alavanca. Além disso, ainda em uma configuracéo

alternativa, a movimentagdo das rodas automaticas 5 pode ser dada por outra
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alavanca ou botdo, ndo sendo necessariamente obrigatério que esta tenha contato
com os trilhos por meio da movimentagdo da haste de manuseio 3.

[049] O elemento de limpeza 2 compreende preferencialmente uma caixa metélica 8
de formato trapezoidal, duas escovas metalicas 9 e dois protetores 11. Tal elemento
de limpeza 2 é fixado na estrutura de sustentagdo 10, preferencialmente em uma
altura proxima a um dos trilhos.

[050] As duas escovas metélicas 9 sdo rotacionadas por meio do motor 1, sendo estas
configuradas para se dispor em contato com as duas faces laterais do trilho e realizar
assim a limpeza do lastro. Tais escovas 9 sdo fixadas paralelamente uma com a outra,
de modo que sejam capazes de alcangar os dois lados dos trilhos simultaneamente.
[051] As escovas 9 sdo fixadas a caixa metalica 8, que tem como fun¢éo impedir que
0s operarios tenham acesso as escovas 9, evitando acidentes decorrentes do contato
com estes elementos rotativos. Além disso, a caixa metalica 8 também evita que a
brita e escoria movidas por meio da movimentacdo das escovas 9 venham a ser
arremessadas contra 0s operarios ou até mesmo contra algum equipamento proximo
aos trilhos.

[052] As prote¢Bes 11 sdo fixadas nas laterais da caixa metélica 8, mais precisamente
no espac¢o definido entre a caixa metalica 8 e o lastro ferroviario. Deste modo, as
protecBes 11 também tém como funcéo evitar que a brita seja arremessada contra 0s
operarios ou equipamentos que estejam proximos ao dispositivo 13.

[053] Preferencialmente, as protecdes 11 sdo confeccionadas em borracha para
evitar deformacdes devido ao impacto gerado da colisdo com a brita.

[054] Alternativamente, o elemento de limpeza 2 pode ser composto por outros tipos
de elementos, como, por exemplo, valvulas de ar comprimido que emitem jatos de ar
para realizar a movimentagdo das britas. Outra opg¢éo € a utilizagcdo de buchas que
realizem a movimentagédo da brita de acordo com a sua movimentagéo linear ao longo

dos trilhos.
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[055] Além disso, ainda em uma configuracdo alternativa, o dispositivo 13 pode
compreender dois elementos de limpeza 2, configurados para realizar a limpeza do
lastro nos dois trilhos simultaneamente.

[056] O sistema de parada automatica 6 compreende preferencialmente uma base
magneética 12 e uma placa metélica 14. O sistema de parada automética 6 €
configurado para permitir a delimitagdo do caminho a ser percorrido pelo dispositivo
13, evitando a necessidade do operario acompanhar toda a operacdo de limpeza do
lastro.

[057] A base magnética 12 consiste em um suporte metélico dotado de um ima
magnético, sendo o suporte configurado para ser fixado ao solo, préximo ao lastro e 0
ima configurado para atrair a placa metalica 14. A base magnética 12 é fixada no ponto
em que se deseja parar o dispositivo 13, sendo esta configurada para puxar a placa
metalica 14 junto & base 12.

[058] A placa metalica 14 é presa ao dispositivo 13 por meio de uma corrente que é
ligada ao motor 1. Tal placa metélica 14 ao ser puxada pela base 12, realiza uma
movimentacdo da corrente, tal movimentacdo sendo configurada para realizar o
desligamento do motor 1.

[059] Com o desligamento do motor 1, as rodas autométicas 5 sdo desligadas,
parando instantaneamente a movimentag&o do dispositivo 13. Além disso, as escovas
metalicas 9 também sdo desligadas juntamente com o motor 1, parando a limpeza dos
lastros.

[060] Alternativamente, o sistema de parada automatica 6 pode compreender outros
elementos, como, por exemplo, um emissor de sinal 15 e um receptor 16. O emissor
de sinal 15 é fixado ao solo no local onde se deseja realizar a parada do dispositivo, e 0
receptor 16 é instalado ao motor 1. Sendo assim, quando o dispositivo 13 alcanca o
emissor 15, este emite um sinal para o receptor 16 que desliga o motor 1, e

consequentemente o dispositivo 13.
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[061] Com a utilizacdo do dispositivo de limpeza 13, é possivel realizar uma limpeza
do lastro ferroviario de maneira automatizada, aumentando a eficiéncia e a
praticidade desta operagéo.

[062] A eficiéncia é elevada devido ao tempo de operacao necessaria para realizar a
limpeza do lastro com a utilizagdo do dispositivo quando comparada com a limpeza
realizada no estado da técnica. Além disso, o dispositivo 13 permite que o operario
realize outras operagdes simultaneamente, pois 0 mesmo néo necessita acompanhar o
dispositivo devido o seu sistema de parada automatizada 6.

[063] A praticidade se deve ao fato de que, mesmo quando o dispositivo 13 é
operado manualmente, este compreende uma haste de manuseio 3 que é configurada
para permitir que o operario realize a movimentacdo deste em uma posi¢do
confortével, sem precisar ficar abaixado ou realizar muito esforco.

[064] Sendo assim, tendo sido descritos alguns exemplos de concretizagdo preferidos
da invencdo, vale ressaltar que, o escopo de protecdo conferido pelo presente
documento engloba todas as demais formas alternativas cabiveis & execugdo da
invencdo, sendo este, definido e limitado apenas pelo teor do quadro reivindicatorio

em anexo.
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REIVINDICACOES

1. Dispositivo (13) para limpeza de lastros de trilhos, caracterizado
pelo fato de que compreende: uma estrutura de sustentagéo (10) composta por barras
e vigas unidas mecanicamente, configuradas para sustentar os demais elementos do
dispositivo (13) para limpeza de lastros; quatro rodas manuais (4) sendo duas destas
fixadas a porcao frontal da extremidade inferior da estrutura de sustentacéo (10) e as
outras duas fixadas na porcao posterior do dispositivo (13), sendo estas configuradas
para se dispor em contato com cada trilho que compde o par de trilhos; uma haste de
manuseio (3) composta por barras unidas mecanicamente, sendo esta fixada a por¢do
superior da estrutura de sustentagédo (10) e configurada para auxiliar no manuseio do
dispositivo (13) para limpeza de lastros; duas rodas automaticas (5) fixadas a
extremidade inferior da estrutura de sustentacéo (10), também configuradas para se
dispor em contato com cada trilho que compde o par de trilhos; um elemento de
limpeza (2) fixado a extremidade inferior da estrutura de sustentacéo (10) configurado
para se dispor em contato com o lastro de trilho; um motor (1) fixado rigidamente a
estrutura de sustentacdo (10), configurado para prover a energia necessaria ao
elemento de limpeza (2); um redutor de velocidades (17) configurado para ajustar a
rotacdo dos elementos alimentados pelo motor (1); e um sistema automético de
parada (6).

2. Dispositivo (13) para limpeza de lastros de trilhos, de acordo com
a reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato de que o elemento de limpeza (2)
compreende uma caixa metalica (8) fixada proxima a extremidade inferior da estrutura
de sustentacdo (10), duas escovas (9) paralelamente dispostas e fixadas a caixa
metalica (8) configuradas para se dispor em contato com as duas faces laterais do
trilho simultaneamente e duas placas de protecdo (11) fixadas nas faces laterais da
caixa metalica 8 cobrindo o espago definido entre a lateral da caixa metalica 8 e o solo.

3. Dispositivo (13) para limpeza de lastros de trilhos, de acordo com

a reivindicagéo 2, caracterizado pelo fato de que as escovas (9) séo rotacionadas por
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meio do motor (1) e sua movimentacdo é configurada para realizar a limpeza do lastro
de trilhos.

4. Dispositivo (13) para limpeza de lastros de trilhos, de acordo com
a reivindicagcdo 1, caracterizado pelo fato de que as rodas automaticas (5) sdo
rotacionadas por meio do motor (1) e ambas sdo fixadas & extremidade inferior da
estrutura de sustentagdo (10) a uma distancia maior dos trilhos em relacdo as rodas
manuais (4) posteriores.

5. Dispositivo (13) para limpeza de lastros de trilhos, de acordo com
a reivindicagdo 4, caracterizado pelo fato de que a movimentacdo da haste de
manuseio (3) realiza consequentemente uma movimentagdo das rodas manuais (4)
posteriores tirando-as do contato com os trilhos e colocando as rodas automaticas (5)
em contato com os trilhos para uma movimentacdo automatica do dispositivo (13)
para limpeza de lastros.

6. Dispositivo (13) para limpeza de lastros de trilhos, de acordo com
a reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato de que o sistema de parada automética (6) é
composto por um emissor (15) fixado ao solo no ponto de parada desejada do
dispositivo (13) configurado para emitir um sinal e um receptor (16) ligado a0 motor
(1) por meios elétricos ou mecénicos configurado para captar este sinal emitido pelo
emissor (15) e desligar o motor (1).

7. Dispositivo (13) para limpeza de lastros de trilhos, de acordo com
a reivindicagéo 6, caracterizado pelo fato de que o emissor (15) consiste em uma base
magnética (12) configurada para gerar um campo magnético de atragdo e o receptor
(16) consiste em uma placa metalica (14) ligada ao motor por meio de uma corrente
configurada para ser atraida pela base magnética (12) e consequentemente
movimentar a corrente realizando o desligamento do motor (1).

8. Dispositivo (13) para limpeza de lastros de trilhos, de acordo com

a reivindicagédo 1, caracterizado pelo fato de que o motor (1) consiste em um motor
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elétrico alimentado por meio de uma bateria (7) fixada & estrutura de sustentacéo
(10).

9. Dispositivo (13) para limpeza de lastros de trilhos, de acordo com
a reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato de que o motor (1) consiste em um motor a
combustdo alimentado por meio de um tanque de combustivel fixado & estrutura de

sustentacao.
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Figura 2
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Figura 4
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RESUMO

“DISPOSITIVO PARA LIMPEZA DE LASTRO DE TRILHOS™”

Descreve-se um dispositivo (13) para limpeza de lastro de trilhos que
compreende uma estrutura de sustentacdo (10), um motor (1), uma haste de
manuseio (3), um elemento de limpeza (2) e um sistema de parada automatica (6). O
dispositivo (13) sendo dotado de rodas manuais (4) para a sua movimentacdo manual
e rodas automaticas (5) rotacionadas pelo motor (1) para a movimentacao automatica
do dispositivo. O elemento de limpeza (2) sendo configurado para realizar uma limpeza
dos lastros de trilhos conforme a movimentagdo do dispositivo (13) ao longo dos
trilhos. O sistema de parada automatica (6) sendo configurado para realizar o

desligamento do dispositivo em um ponto previamente selecionado no trilho.
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