Vitrine Sistema para acoplamento dinamico de locomotivas auxiliares
Tecnolégica - Helper dindmico -
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Scauiive Usualmente, a operagéo ferroviaria opta por ndo realizar a alocagdo de poténcia dos veiculos

ferroviarios levando em conta o pior trecho da via, ja que a sobra de poténcia acarreta gastos
desnecessérios na maior parte da viagem. Portanto, durante a viagem pode haver locais com falta
de poténcia da composicdo como, por exemplo, em aclives.

A solugéo adotada é utilizar, quando necessario, um equipamento convencionalmente denominado
Helper, que possui o objetivo de fornecer mais poténcia para a composicdo, “empurrando” toda a
composicao enquanto esta atravessa o trecho de maior demanda de poténcia da via.

Entretanto, a utilizacdo do Helper exige a parada total da composicdo para acoplar e desengatar
este equipamento, o que apresenta desvantagens: (i) alto tempo necessario para engatar e
desengatar o Helper na locomotiva; (ii) alto gasto com combustivel devido a parada da composicao;
e (iii) o tempo de duracdo do processo de aproximacdo e acoplamento da locomotiva auxiliar na
locomotiva, visto que o maquinista ndo possui informacdes precisas da distancia que separa os dois
equipamentos, o que, por motivos de seguranca, delonga a operacdo. Para superar tais
desvantagens, a Vale desenvolveu um novo sistema para acoplamento dindmico de Helper.

Este inovador sistema é dotado de controlador composto por uma central eletrdnica de obtencéo e
processamento de dados recebidos por diversos equipamentos e sensores instalados no Helper.

O sistema utiliza dispositivo EOT (end-of-train), GPS, laser, dispositivo IHM (interface homem-
maquina), display LCD e outros sensores/equipamentos que servem, principalmente, para processar
informacdes de velocidade da composicdo, aferir a distancia entre os equipamentos, manter a
temperatura dos transdutores, garantir o alinhamento do engate e, enfim, acoplar e desacoplar o
Helper com o dltimo vagao da locomotiva, em movimento.

A utilizacdo deste sistema permite o engate e desengate do Helper
sem a necessidade de parada da composigao.
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Locomotiva Helper se aproxima do trem

——

O sistema detecta o trem & frente inicia 0 monitoramento, informando ao maquinista velocidade relativa

e distancia
e
o] mauinisla assistido pelo sistema aproxima a locomotiva HeIr até o acoplamento

Apés o acoplamento o sistema informa ao maquinista que a operacéo foi bem sucedida

Vencida a subida, o maquinista aciona o botéo de desacoplamento, e o sistema libera o engate entre o

a locomotiva helper e o vagdo do trem a frente.
—
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